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Паспорт фонда оценочных средств по учебной дисциплине 
«Электрический привод. Общая часть»

1.Модели ко нтролируемых компетенций:
Компетенции, формируемые в процессе изучения дисциплины (V семестр):

Категори я (группа) 
общепрофессиональных 

компетенций1

Код и наименование общепрофессиональной 
компетенции

Фундаментальная подготовка

ОПК-3. Способен применять соответствующий физико- 
математический аппарат, методы анализа и моделирования, 
теоретического и экспериментального исследования при 
решении профессиональных задач

Теоретическая и 
практическая 
профессиональная 
подготовка

ОПК-6. Способен проводить измерения электрических и 
неэлектрических величин применительно к объектам 
профессиональной деятельности

2. Про грамма оценивания контролируемой компетенции:

Текущая
аттестац
ия

Контролируемые модули, разделы 
(темы) дисциплины и их 
наименование

Код контролируе
мой компетенции 
(или ее части)

Наименование
оценочного
средства

Структура и классификация 
электропривода 
Механические характеристики 
двигателя и рабочего механизма 
Классификация переходных 
процессов
Энергетические показатели
электропривода
Основы проектирования
электропривода
Расчёл мощности и выбор типа
электро двигателя с учётом режима
работы механизма электропривода

ОПК-З, ОПК-6

Комплект 
практических задач 
и/или вопросов

ОПК-3, ОПК-6

контрольная работа

Промежуточная аттестация
Код
контролируемой 
компетенции (или 
ее части)

Наименование 
оценочного средства

экзамен ОПК-3, ОПК-6 Вопросы к экзамену

3. Перечень оценочных средств

Вопросы к экзамену:
1. Дайте определение электропривода, привести и пояснить его общую структурную

схему.
2. Приведите классификацию электроприводов (по назначению, по роду тока, по



характеристике движения, по количеству двигателей, по виду силового 
преобразователя).

3. Напишите и поясните основное уравнение движения электропривода (ЭП).
4. Напишите и поясните уравнения, описывающие движение в механической части ЭП.
5. Выведите формулу для определения приведённого момента нагрузки на примере

кинематической схемы подъемной лебедки.
6. Дайте определение механических характеристик двигателя и исполнительного органа

рабочей машины.
7. Поясните понятия активного и реактивного моментов нагрузки, а также жёсткости

механической характеристики.
8. Поясните понятия естественной и искусственных характеристик двигателей.
9. Поясните понятие электромеханической постоянной времени, её геометрический

смысл.
10. Охарактеризуйте установившееся движение ЭП.
11. Поясните понятие динамического момента.
12. Поясните понятие устойчивости установившегося движения в электроприводе.
13. Поясните понятия скорость идеального холостого хода и статический перепад 

скорости ЭП с ДПТ НВ.
14. Поясните понятие пусковой диаграммы ДПТ НВ.
15. Поясните понятие перегрузочная способность АД.
16. Приведите численные значения скольжения АД при различных режимах работы.
17. Поясните понятие КПД электроприводов.
18. Поясните понятие коэффициент мощности электроприводов.
19. Поясните понятия диаграммы скорости и нагрузочной диаграммы механизма.
20. Изложите основные этапы истории развития электропривода.
21. Выведите формулу для определения приведённого момента инерции 

электропривода на примере кинематической схемы подъемной лебедки.
22. Опишите неустановившееся движение ЭП при постоянном динамическом моменте 

с помощью соответствующих формул, механических характеристик и графиков 
переходных процессов.

23. Приведите схему включения ДПТ НВ. Привести формулы и графики механической 
и электромеханической характеристик ДПТ НВ.

24. Опишитг энергетические режимы работы ДПТ НВ с помощью соответствующих 
схем и формул (режимы короткого замыкания, холостого хода и двигательный).

25. Опишите энергетические режимы работы ДПТ НВ с помощью соответствующих 
схем и формул (тормозные режимы работы двигателя).

26. Поясните способ регулирования координат ЭП с ДПТ НВ с помощью резисторов в 
цепи якоря. Приведите соответствующие статические характеристики и формулы.

27. Поясните способ регулирования координат ЭП с ДПТ НВ изменением подводимого 
к якорю напряжения. Привести соответствующие статические характеристики и 
формулы.

28. Поясните, как производится регулирование тока и момента ДПТ НВ при пуске и 
торможении. Приведите статические характеристики и формулы для расчета 
сопротивлений добавочных резисторов.

29. Поясните способ регулирования координат ЭП с ДПТ НВ изменением магнитного 
потока. Привести соответствующие статические характеристики и формулы.

30. Приведите схему включения ДПТ последовательного возбуждения, опишите его 
режимы работы, приведите статические характеристики.

31. Приведите и поясните схемы включения и П-образную схему замещения АД.
32. Приведите электромеханическую характеристику АД, покажите на ней характерные 

точки. Приведите формулы, описывающие данную характеристику.
33. Приведите механическую характеристику АД, покажите на ней характерные точки. 

Приведите формулы, описывающие данную характеристику.



34. Поясните способ регулирования координат ЭП с АД с помощью резисторов. 
Приведите соответствующие статические характеристики и формулы.

35. Поясните способ регулирования координат ЭП с АД изменением напряжения. 
Приведите соответствующие статические характеристики и формулы.

36. Поясните способ регулирования координат ЭП с АД изменением частоты. 
Приведите соответствующие статические характеристики и формулы.

37. Поясните, как производится регулирование скорости АД в каскадных схемах его 
включения. Ответ поясните с помощью схем и статических характеристик.

38. Приведите и пояснить схему преобразователя частоты с синхронным генератором.
39. Приведите и описать схему включения, статистические характеристики ЭП с 

синхронным двигателем.
40. Охарактеризуйте потери мощности и энергии в установившемся режиме работы ЭП.
41. Поясниге понятие установившегося движение ЭП и его статической устойчивости.
42. Опишите неустановившееся движение ЭП при линейных механических 

характеристиках двигателя и исполнительного органа с помощью соответствующих 
формул, механических характеристик и графиков переходных процессов.

43. Изложите вывод уравнений статических характеристик ДПТ НВ.
44. Расскажите алгоритм и привести формулы для расчёта сопротивлений секций 

пускового реостата ДПТ НВ.
45. Опишите способы пуска ДПТ, дайте определение понятию пусковая диаграмма 

ДПТ.
46. Опишите свойства и характеристики системы «тиристорный преобразователь -  

двигатель». Приведите схему и статические характеристики системы.
47. Поясните, как производится регулирование координат в системе «источник тока -  

двигатель». Привести схему регулирования и статические характеристики.
48. 48 Поясните, как производится импульсное регулирование скорости ЭП с ДПТ НВ. 

Приведите соответствующие схемы и механические характеристики.
49. Поясните, как производится торможение ЭП с ДПТ последовательного 

возбуждения. Ответ поясните с помощью схем и механических характеристик.
50. Изложите вывод формул для расчёта резисторов в цепи якоря ДПТ НВ методом 

пропорций.
51. Изложите вывод формул для расчёта резисторов в цепи якоря ДПТ НВ методом 

отрезков.
52. Поясните способ регулирования координат ЭП с АД изменением числа пар полюсов. 

Приведите соответствующие схемы, статические характеристики и формулы.
53. Поясните, как производится торможение противовключением ЭП с АД. Приведите 

механические характеристики.
54. Поясните, как производится рекуперативное торможение ЭП с АД. Приведите 

механические характеристики.
55. Поясните, как производится динамическое торможение ЭП с АД. Приведите схему 

и статические характеристики.
56. Поясните, как производится торможение АД при самовозбуждении. Приведите 

схемы и статические характеристики.
57. Поясните, как производится импульсное регулирование координат ЭП с АД. 

Приведите соответствующие схемы и механические характеристики.
58. Приведите и пояснить схемы статических частотных преобразователей.
59. Поясните, как производится выбор двигателей для электропривода.
60. Поясните, как производится проверка двигателей по нагреву.


